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PRZEMIENNIK TOYO VF64
MOZE ZREALIZOWAC TWOJE
IDEE W 100 PROCENTACH

Inteligentny przemiennik VF64 produkcji japonskiej firmy TOYO DENKI stuzy do regulacji
predkosci obrotowej silnikow indukcyjnych klatkowych. Przemiennik ten posiada wbudowane trzy
metody sterowania: sterowanie wektorowe z czujnikiem predkosci, sterowanie wektorowe bez
czujnika predkosci i1 sterowanie z kontrola zaleznosci V/F oparte na metodzie wektorowej. Mozliwy
jest wybor najbardziej odpowiedniej metody sterowania stosownie do aplikacji. Ponadto przemiennik
VF64 posiada nowe funkcje, ktére dotychczas nie byly oferowane w przemiennikach TOYO, w tym
miedzy innymi: programowania blokami funkcjonalnymi Super Block, sterownika Sequencer,
nadzorowania pracy Trace Back, wizualizacji parametréw pracy Trend Monitor, odczytywania z
przemiennika i wczytywania do przemiennika nastaw Console Data Set. Funkcje te moga by¢
uruchamiane przy uzyciu komputera PC. Mozliwa jest zmiana programu pracy przemiennika dzigki
wyposazeniu go w pamiec typu flash. Dzigki tym funkcjom VF64 moze sprosta¢ zaréwno wysokim
wymaganiom uzytkownika jak i r6znym obciazeniom silnika.
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Program Console Data Set

Program Trace Back



WYSOKA PRECYZJA NAPEDU
Z PRZEMIENNIKIEM VF64
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TRZY RODZAJE STEROWANIA SILNIKIEM

Przemiennik czgstotliwosci VF64 posiada trzy tryby sterowania silnikiem. Dla kazdego trybu sterowania
wybierany jest oddzielny zestaw nastaw. Rozwiazanie takie pozwala na precyzyjniejsza a zarazem tatwiejsza
konfiguracjg i uruchomienie napgdu.

%X Sterowanie wektorowe bez czujnika predkosci

Zakres regulacji predkosci: 1:150 dla silnika UF
1:75 dla silnika standardowego
Stabilizacja obrotow: +0,5% dla sterowania cyfrowego
+0,5% dla sterowania analogowego
Szybko$¢ odpowiedzi: 200rad/s (-3dB)
Praca ze stata stalej moca w zakresie: 1:4 dla silnika UF
Moment rozruchowy: 200%
%X Sterowanie wektorowe z czujnikiem predkosci
Zakres regulacji predkosci: 1:1000 dla silnika UF
1:75 dla silnika standardowego
Stabilizacja obrotow: +0,01% dla sterowania cyfrowego
+0,2% dla sterowania analogowego
Praca ze statla moca w zakresie: 1:4
Szybkos$¢ odpowiedzi: 400rad/s (-3dB)
Moment rozruchowy: 200%
* Sterowanie z kontrola zaleznosci V/f
Moment rozruchowy: 150%
Zakres czestotliwos$ci: 0,5-400Hz

Mozliwos¢ ksztattowania charakterystyki V/F

WYSOKOEFEKTYWNY SYSTEM STEROWANIA FIRMY TOYO DENKI

* Pozwala na dodatkowe oszczgdnosci energii elektrycznej dzigki zmniejszeniu strumienia
magnetycznego w silniku przy jego niedociazeniu. Dodatkowo zastosowane w przemienniku
wysokosprawne moduty tranzystorowe (do mocy 55kW wilacznie zastosowano Inteligentne
Moduty Mocy) zapewniaja bardzo wysoka niezawodnos$¢ i sprawnos¢ catego napedu.

SYSTEM AUTOMATYCZNEGO DOSTRAJANIA DO SILNIKA

X Przemiennik zostalt wyposazony w system automatycznego pomiaru najwazniejszych statych
elektrycznych silnika. Automatyczne dostrajanie mozna przeprowadzi¢ dla dwoch silnikow (kazdy
z silnikéw ma rowniez wlasny zestaw nastaw). System ten pozwala na precyzyjne sterowanie w
kazdym z trybow kazdym silnikiem..

PRECYZYJNE ALGORYTMY STEROWANIA PREDKOSCIA

Bezczujnikowa metoda wektorowa i czujnikowa metoda wektorowa z czujnikiem posiadaja
wbudowane solidne funkcje kontroli predkosci MFC i PI. Mozliwe jest takze wybranie innego
algorytmu regulacji predkosci a takze stworzenie wlasnego algorytmu regulacji (predkosci,
czestotliwosci).

* MFC (Multi Function Control) - algorytm kontroli pregdko$ci oparty na obserwacji rOwnowaznych
zaburzen laczacy migdzy innymi "funkcj¢ przewidywania", ktéra kompensuje zmiany momentu przy
przyspieszaniu i zwalnianiu oraz "nowoczesna teori¢ funkcji odwotania". Dzigki MFC nastgpuje
zmniejszenie wahan predkosci do minimum niezaleznie od gwattownych zmian zadanej predkosci i
obcigzenia.

X Przy kontroli predkos$ci mozna uzy¢ selektywnie MFC lub regulacji PI (Proportional Integration).
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Wykres przedstawiajacy zaleznosci pomigdzy momentem na wale silnika, pradem wyjsciowym przemiennika
1 predkos$cia wirowania silnika przy skokowym przyspieszaniu i zwalnianiu.

MOZLIWOSC REGULACJI MOMENTU

X Przy sterowaniu wektorowym przemiennik moze pracowac z zadawaniem momentu. Obroty silnika daza
wowczas do takich, przy ktorych moment na wale silnika bedzie mial warto$¢ zadana.
Bezczujnikowe sterowanie wektorowe:  Zakres regulacji momentu 0-100%
Doktadnos¢ regulacji momentu 5%
Zakres czgstotliwosci: powyzej 0,4Hz
Szybkos¢ regulacji 2krad/s (-3dB)
Czujnikowa Metoda Wektorowa: Zakres regulacji momentu 0-100%
Doktadnos¢ regulacji momentu 3%
Zakres czestotliwosci: powyzej 0,06Hz
Szybkos¢ regulacji 2krad/s (-3dB)

X Przy pracy ze sterowaniem V/F dzigki wlasnemu procesowi kontroli momentu mozliwa jest praca z
ograniczaniem momentu zarOwno przy pracy regeneracyjnej jak i przy pracy silnikowej (wartosci
ograniczania sa osobno ustawiane dla pracy silnikowej i1 regeneracyjnej). Mozliwa jest takze praca z kontrola
spadku czgstotliwosci droop jak tez z kompensacja poslizgu.

MOZLIWOSC PRACY Z KONTROLA ZEROWEJ PREDKOSCI WYJSCIOWEJ

X Przy pracy z czujnikowa metoda wektorowa przemiennik moze pracowac z zerowa predkoscia zadawana.

MOZLIWOSC ZASILANIA PRADEM STALYM

X Mozliwe jest zasilanie przemiennika pradem stalym. Do zasilania moze stuzy¢ dowolny zasilacz lub
konwerter. Konieczne jest wowczas zapewnienie jedynie odpowiedniego napigcia 1 wydajnosci pradowe;.

WSPOLACA Z KONWERTEREM VF61R

X Przy zastosowaniu do zasilania przemiennika VF64 konwertera VF61R drastycznie zostaje zmniejszona
zawarto$¢ harmonicznych w pradzie zasilajacym. Wspolczynnik mocy wynosi 99% przy znamionowym
obciazeniu, a przy obciazeniu powyzej 30% wynosi ponad 95%. Dodatkowo przy zastosowaniu konwertera
VF61R przemiennik moze w sposob ciagly uzyskiwa¢ 100% moment hamowania silnikiem przy odzysku
energii do sieci.



DZIEKI DODATKOWYM FUNKCJOM

PRZEMIENNIK VF64 SPELNIA
WYMAGANIA UZYTKOWNIKOW

PROGRAMOWANIE BLOKAMI FUNKCJONALNYMI

%X Przemiennik VF64 posiada funkcjg¢ szybkiego kontrolera programowanego blokami funkcjonalnymi z
komputera PC. Dzigki mozliwosci programowania blokowego mozliwosci przemiennika sa znacznie
rozszerzone. Uktad kontrolny moze by¢ utworzony z kombinacji funkcji blokowych. Do wyboru mamy okoto
30 roznych blokéw funkcjonalnych. Bloki funkcjonalne moga wykorzystywac¢ dane z wejsé, wyjs¢ oraz
odpowiednich nastaw przemiennika.

Przyktadowe bloki funkcjonalne:

e Transfer bitu
e Dodawanie
e Odejmowanie

e Opdznienie

e Wzmacniacz Pl

e Dioda

e Komparator
¢ Generator funkcyjny
e Mnozenie

WBUDOWANA FUNKCJA STEROWNIKA PLC

X Przemiennik posiada wbudowana funkcje sterownika PLC. Przy uzyciu odpowiedniego oprogramowania
mozemy utworzy¢ odpowiedni diagram sterujacy praca przemiennika.

Funkcje Specyfikacja Uwagi

Wejscia Stykowe 10 DCI15V, 3mA
Wyjscia Otwarty kolektor 4 DC24V, 20mA, zewngtrzne

Stykowe 2 zasilanie
Przekazniki wewngtrzne Przekaznik Master control 1

Przekaznik IN 128

Przekaznik OUT 128

Przekaznik wewngtrzny 30

Przekaznik zatrzaskowy 10

Przekaznik réznicowy ON 10

Przekaznik réznicowy OFF 10

Timer ON 10 0,02~655s

Timer OFF 10 0,02~655s
Hold przy zaniku zasilania mozliwy

funkcjonalnymi)

WEJSCIA | WYJSCIA WIELOFUNKCYJNE

X Wejscia 1 wyjscia wielofunkcyjne umozliwiaja wywolania funkcji przemiennika z zewnatrz oraz
wyprowadzenie wewnetrznych danych na zewnatrz (takze dla funkcji sterownika i programowania blokami

Wybrane funkcje wejs¢ wielofunkcyjnych:

e Hamowania pradem stalym

e Redukcja zadawanej predkosci

e Wybor czasu zwigkszania/zmniejszania predkosci
e Nastgpny punkt pracy programowej

e Utrzymywania zerowej predkosci

Wybrane funkcje wyjs¢ wielofunkcyjnych
¢ Detekcja momentu

¢ Detekcja predkosci

e Wstepny alarm przy przeciazeniu

e Praca do tylu

e Komunikacja przez zaciski I/O




KOMUNIKACJA Z INNYMI
URZADZENIAMI

KOMUNIKACJA | PRACA W SIECI (OPCJA)

%X Przemiennik VF64 moze komunikowac¢ si¢ z innymi urzadzeniami za pomoca nastgpujacych sieci przy
uzyciu odpowiednich kart sieciowych:

e RS422/485, RS232C (komunikacja szeregowa synchroniczna Start-Stop)

¢ OPCN-1 (JPCN-1) JEMA-NET)

e PROFIBUS-DP

e Device Net

Przemiennik spetnia wysokie wymagania odno$nie szybkosci wymaganej w liniach kontrolnych

NARZEDZIA DO PRACY Z KOMPUTEREM PC

X Przemiennik VF64 wraz z komputerem PC z systemem Windows95/98 oraz odpowiednim
oprogramowaniem pozwala na:

e tworzenie programu z blokéw funkcjonalnych, jego tadowanie do przemiennika, odczytywanie z
przemiennika, uruchamianie, monitorowanie

e tworzenie programu sterownika PLC, jego tadowanie do przemiennika, odczytywanie z przemiennika,
uruchamianie, monitorowanie

¢ odczytywanie, zmiang, kopiowanie nastaw do pliku 1 wezytywanie nastaw z pliku do przemiennika

e monitorowanie pracy napgdu: wyswietlanie w postaci graficznej pradéw, napiec itp., rejestrowanie
parametréw pracy

SZEROKA GAMA ZABEZPIECZEN

X Przemienniki serii VF64 sa wyposazone w szereg zabezpieczen, ktore pozwalaja na niezawodna prace
urzadzenia. Pamig¢ zadziatania zabezpieczen pozwala na tatwe i szybkie znalezienie przyczyny zadzialania
zabezpieczenia oraz zapobiezenie powstaniu takiej sytuacji w przysztosci.

BOGATE WYPOSAZENIE DODATKOWE

X Przemienniki serii VF64 moga by¢ dostarczone z wyposazeniem opcjonalnym spetniajacym specjalne
zyczenia uzytkownikow.

Wyposazenie opcjonalne
Konsola z wyswietlaczem cieklokrystalicznym SET640P
Karta izolowanego galwanicznie wej$cia analogowego
Karta izolowanego galwanicznie wejScia 1 wyjs$cia analogowego
Karta do pomiaru i kompensacji temperatury silnika
Uktad hamowania dynamicznego
Zestaw do montowania konsoli sterujacej poza przemiennikiem
Filtr wejsciowy przeciwzakldceniowy
Wyjsciowy dtawik filtracyjny
Karty komunikacji cyfrowej do pracy przemiennika w sieciach: JPCN-1 (JEMA-NET),
komunikacji szeregowej synchronicznej ASYC64, Device-Net DNET64, PROFIBUS PBUS64
10 |Oprogramowanie do funkcji: HC, PLC, Trace Back Monitor, Trend Monitor
11 |Opcja VF61R zwrotu energii elektrycznej do sieci przy hamowaniu dynamicznym
12 |Wyjscia pradowe, stacyjki sterownicze i mierniki dostosowane do potrzeb odbiorcy
13 | Dtawik wejsciowy pradu przemiennego dla poprawy wspotczynnika mocy i redukcji
harmonicznych
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Polaczenia obwodow mocy

VF64 obwody mocy

MR|MT |@|B|@1,@2|R|S|T —l—| Ul VIW

IEI I&I N filtr Wyjéciowy‘
oy ” (opcja) |1

filtr wejsciowy
przeciwzakloceniowy
(opcja)

-
| stycznik/

{ l l roztacznik

zasilanie
380-460V 50-60Hz

Uwagi:

1. Dolaczenie zasilania lub kondensatoréw do zaciskow wyjsciowych UV W moze spowodowaé
uszkodzenie przemiennika, eksplozje moduléow mocy w przemienniku lub eksplozje¢ dolaczonych
kondensatorow.

2. Po wylaczeniu zasilania przemiennika przez 10 minut na zaciskach moze wystgpowac niebezpieczne
napigcie, co jest sygnalizowane §wieceniem diody CHG na plycie drukowanej obwodéw mocy
(naladowane kondensatory elektrolityczne o duzej pojemnosci). Dodatkowo przed przystapieniem do
jakichkolwiek prac wigzacych si¢ z dotykaniem obwodow mocy nalezy upewni¢ si¢ czy napiecie na
zaciskach — (minus) i 1+ jest bezpieczne.

3. Czas pomie¢dzy kolejnymi wlgczeniami zasilania nie powinien by¢ krotszy od 10 minut.

4. W przemiennikach o mocy do 15kW wlacznie zaciski 1+ i 2+ sa fabrycznie zwarte zwora. Do
zaciskow tych mozna podlaczy¢ opcjonalny dlawik DCL. W przemiennikach o wigkszej mocy do
zaciskow tych nalezy podlaczy¢ dlawik DCL stanowigcy standardowe wyposazenie przemiennika.

5. W przemiennikach o mocy do 15kW wlacznie uklad hamowania dynamicznego wbudowany jest w
przemiennik i wystepuje zacisk B (tranzystora hamowania). Do zaciskow 2+ i B mozna podlaczy¢
opcjonalny rezystor hamowania DBR. W przemiennikach o wi¢kszej mocy zacisk B nie wyst¢puje a
uklad hamowania dynamicznego DB (wyposazenie dodatkowe) nalezy podlaczy¢ do zaciskow 2+ i —
(minus).

6. Przemiennik nie zapewnia separacji galwanicznej pomigdzy wejsciem i wyjSciem.

7. Podlaczenie zaciskow MR MT przemiennika do zasilania nie jest konieczne dla prawidlowej pracy
przemiennika.

8. Dlugotrwala praca przemiennika przy zaniku jednej fazy zasilajacej powoduje znaczne
zmniejszenie bezawaryjnego czasu pracy urzadzenia.



Polaczenia obwodow sterujacych

[ ]
SET64
TB2  +15V TB2
— P12
PS—¢ VFCo64 A
Praca do przodu "_)y_ST_F 5 ’_/ B
Praca do tylu .| ST-R 5+ B A PG
Praca m. do przodu = | JOG-F 511 GN]Z) EJ / \ G
Praca man. do tylu "_—)T/—‘JOG—R 5 . Skr ‘tk 3x2
Stop bezpieczenstwa --—)T/—‘EMG 1 CN6 P}yt.l.q CN3 gtka 3x 1
Reset T o opcji ekranowana =
ese RESET{ 15+ Impulsator
GND i
GND
CN4 B
1
|:| ] SZMA_/_2 \! Praca oV
CI;IS \‘: 3 ov
86A 4 Awaria
CN7 1
8 5 o
Przebieg napigcia na zaciskach 8-10
wyjscia impulsowego, f—
_ ITBI CN1 czgstotliwos¢ (predkosc)
Potencjometr TB2 wyjéciowa przemiennika
10kQ, 0,25W
: . 0-10
zadawanie obrotow .
4-20 F e
Wyjscie impulsowe
GND _ 5y GNDE4
PS A Wyjscie analogowe
PS
PS P
il g
MIT-_{1 NKZL% MOl —>
S M-y wy MO2 —>
Wejscia wielofunkeyjne > M35+ wi MO3 —= Wyjscia wielofunkcyjne
— M ; MO4 —>
L g S % +
9 —MIS—{—149 COM % MOI1-M —DC24V
P MI6-T154 CoM—>
COM
GND ! Podtaczenie przekaznika
GND VFC64TB do wyjscia wielofunkcyjnego
Uwagi:
1. Ekran przewodow sterujacych nie moze by¢ podlaczony przy przemienniku do zacisku
ochronnego.

2. Nalezy stosowaé przewody sterownicze o przekroju 0,5mm’ ekranowane.
3. Przewodow sterowniczych nie prowadzi¢ w poblizu przewodow silowych.



Opis zaciskow

Listwa Zacisk Funkcja zacisku
R-S-T |Zaciski do podiaczenia zrodla zasilania
U -V - W | Zaciski do podiaczenia silnika
+1 Zacisk do podtaczenie dtawika DCL. W przypadku przemiennikéw o mocy do 15kW (DCL nieuzywane)
oy zwarty z +2
g +2 Zacisk do podtaczenie dtawika DCL. W przypadku przemiennikéw o mocy do 15kW (DCL nieuzywane)
2z zwarty z +1. Stuzy réwniez do podlaczenia rezystora hamowania
; B Zacisk wbudowanego tranzystora hamowania dynamicznego (do 15kW wiacznie) do podtaczenia
8 rezystora hamowania
— Do podtaczenia zewngtrznego modutu hamowania dynamicznego
L Zacisk ochronny do podiaczenia z przewodem ochronnym (w przypadku uzycia filtra sieciowego
- podiaczy¢ z filtrem)
Pomo- MR-MT | Dodatkowe zaciski (od 11kW wiacznie) do zasilania (380V) elektroniki przemiennika niezaleznie od
cnicze zasilania obwoddéw mocy (moga by¢ niepodtaczone)
PS Zasilanie +15V do sterowania Zaciski do sterowania
START-F | Praca do przodu przemiennikiem (lub zaciski
START-R | Praca do tylu sterownika)
NS JOG-F Praca manewrowa do przodu
8 JOG-R | Praca manewrowa do tylu
> EMG Stop bezpieczenstwa
& RESET | Kasowanie awarii
: GND Masa (0V) zrodla zasilania +15V
E P12 +12V do zasilania impulsatora Podtaczy¢ do impulsatora
-5 GND 0V masa zasilania impulsatora przewodem ekranowanym
A Sygnat z impulsatora faza A (zacisk Z nie musi by¢
B Sygnat z impulsatora faza B podlaczony)
Y4 Sygnal z impulsatora faza Z
- 1,2 Zamknigte przy pracy przemiennika (styk AC230V 0.5A)
2238 3,4,5 4-5 zamknigte i 4-3 otwarte przy pracy przemiennika, 4-3 zamknigte i 4-5 otwarte po zadzialaniu
SEE zabezpieczen (styk AC230V 0.5A)
1 Zasilanie (+10V) zewnetrznego potencjometru zadajacego 10kOM
0-10 Wejscie analogowe 0-10V (rezystancja wejsciowa 150kOM)
E GND Masa wejscia analogowego 0-10
3 4-20 Wejscie analogowe 4-20mA (rezystancja wejsciowa 2500M)
EH) PS Zasilanie +15V do sterowania (maksymalna obciazalno$¢ 18mA)
> GND Masa wejs¢ wielofunkcyjnych
= MI1 Wejscia wielofunkcyjne (maksymalne napigcie wejsciowe 24VDC, prad wejsciowy 3mA)
: MI2
z MI3
-5 MI4
MI5
MI6
P MO1 — MO4 wyjscia wielofunkcyjne z otwartym kolektorem. Maksymalne napigcie 24VDC,
o MO1 maksymalny prad 20mA
= MO2 COM — wspolny emiter tranzystorow wyjs$¢ wielofunkcyjnych
8 MO3 P — do podtaczenia zewngtrznego zasilania DC
= MO4 (zalecane przekazniki do podtaczenia do wyjs¢ wielofunkcyjnych OMRON G7T-112S-DC24V)
: COM
E F Wyjscie impulsowe do miernika czgstotliwosci lub predkoscei (przebieg przedstawiony na rysunku
= podlaczen sterujacych). Maks. prad wyjsciowy SmA. Dla miernika analogowego $rednie napigcie
§ wynosi Uy, [V]=0,06*f[Hz], f- czgstotliwo$¢ (predkosé) wyjsciowa przemiennika
= A Wyjscie analogowe napigciowe 0~+/- 10V, maksymalny prad wyjsciowy 1mA
GND Masa wyjscia impulsowego i analogowego napigciowego




DANE TECHNICZNE

Parametr Tryb VF64S - Tryb VF64V - Tryb VF64 — sterowanie z
sterowanie wektorowe | sterowanie wektorowe kontrola zaleznosci V/F
bezczujnikowe czujnikowe
Sposob sterowania Hybrydowa kontrola wektorowa Modulacja PWM réwnowazna
sinusoidzie, kontrola zalezno$ci
V/F, auto boost
Czestotliwos¢ no$na 1+-15kHz (programowana)
Maksymalna czestotliwosé 9kHz dla mocy do 37kW wtacznie, 6kHz dla 15kHz dla mocy do 37kW
no$na bez redukcji mocy mocy od 45kW wlacznie, 10kHz od 45kW
Oszczgdzanie energii Mozliwo$¢ pracy z oszczgdzaniem energii
Zakres kontroli 1:150 silnik UF 1:1000 silnik UF, praca |0,5+400Hz
predkosci/czestotliwosci 1:75 zwykly silnik z 0 predkoscia
wyjsciowych dla £>0.4Hz wyjsciowa
Predkosé/czestotliwosé Predkos¢ odpowiadajaca 245Hz 400Hz
maksymalna (f PG< 40kHz)
Zakres statej mocy 1:4 Czgstotliwo$¢ bazowa>14Hz
Doktadnos¢ zadawania Cyfrowe +0,5% Cyfrowe +0,01% Cyfrowe 10,01% czgstotliwosci
obrotow/czestotliwosci (przy | obrotow maksym. obrotow maksym. maksymalnej
fluktuacjach zasilania i Analogowe +0,5% Analogowe +0,2% Analogowe +0,2% czgstotliwosci
obcigzenia) obrotéw maksym. obrotéw maksym. maksymalnej
Rozdzielczos¢ obrotow Cyfrowe: maksymalne/20000 Maksymalne/200000
Konsola 1obr/min (rozdzielczo$¢ czgstot.)
Sposob kontroli predkosci MEFC Iub PI
Szybkos¢ zmian predkosci 200rad/s(-3dB) 400rad/s(-3dB)
Doktadnos¢ kontroli momentu | +5% silnik UF +3% silnik UF
(przy momencie 100%) +8% zwykly silnik
Szybkos¢ zmian momentu 2k rad/s(-3dB)
Zakres obrotow przy kontroli | >0,4Hz Bez ograniczen
momentu
Moment rozruchowy 200% 150%
Funkcja Super Block - Mozliwos$¢ programowania przemiennika przy pomocy komputera PC metoda
programowania blokowego blokow funkcjonalnych: do wyboru 30 blokow, w tym dodawanie, odejmowanie,

mnozenie, opdznienie, transfer bitu, transfer stowa, strefa zabroniona, regulator PI,
dioda, komparator, generator funkcyjny

Funkcja sterownika Mozliwos¢ utworzenia diagramu sktadajacego si¢ z okoto 180 krokow
Wejscia: 10 zaciskow wejsciowych listwy zaciskowej, wejscie z opcji komunikacji
Wyjscia: 4 wyjscia z otwartym kolektorem, 2 przekaznikowe, do opcji komunikacji

Funkcja Trace Back Mozliwos¢ zapamigtania 12 kanatow i statusu zabezpieczen przemiennika po 100
punktow dla 2 momentow zadziatania zabezpieczen

Mozliwo$¢ zapamigtania pradu wyjsciowego, napigcia wyjsciowego, momentu,
parametrow funkcji super block

1 punkt trace back Zapamigtane dane o 5 stanach awaryjnych i pradzie wyjSciowym, napigciu
wyj$ciowym, momencie itd.
Zabezpieczenia Przeciazeniowe, nadpradowe, przed: zbyt wysokim napigcie w obwodzie

posredniczacym pradu statego, przekroczeniem czgstotliwosci, "utykaniem",
niewtasciwym stanem modutu tranzystorowego mocy IGBT, awaria uktadu
sterowania, awaria monitora sterujacego, awarig uktadéw opcji, doziemieniem,
przegrzaniem silnika (opcja), awaria pamigci

Automatyczne dostrajanie System automatycznego pomiaru najwazniejszych statych elektrycznych silnikow.
Umozliwia wysoka precyzje sterowania i 0szczedno$¢ energii
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Parametr Tryb VF64S - Tryb VF64V - Tryb VF64 — sterowanie z
sterowanie wektorowe | sterowanie wektorowe kontrola zaleznos$ci V/F
bezczujnikowe czujnikowe

Wyjscia przekaznikowe

Przekaznik sygnalizacji awarii przemiennika
Przekaznik pracy przemiennika

Wyjscia wielofunkcyjne

4 wyjscia programowane, niektore z funkcji: detekcja predkosci, detekcja momentu,
wstepny alarm przy przecigzeniu, praca JOG, praca do tytu, praca pod
zabezpieczeniem, komunikacja przez zaciski 1/O

Wejscia wielofunkcyjne

6 wejs$¢ programowanych, niektore z funkcji: hamowanie pradem statym,
utrzymywanie zerowej predkosci, krokowe zadawanie predkosci, nastepny punkt
pracy programowej, redukcja zadawanej predkosci, wybor czasu
zwigkszania/zmniejszania predkosci, komunikacja przez zaciski I/O

Wielofunkcyjne wyjscie
analogowe

Wyjscie napigciowe -10~0+10V. Ilos¢ funkcji wyjsciowych: 6

Dodatkowa informacja o
czestotliwo$ci wyjsciowe]

Wyjscie impulsowe 6f
Wyjscie 1/2 PG

Wyjscie impulsowe 6f

Konsola sterujaca

5 cyfrowy 7 segmentowy LED , klawisze Start/Stop itd., 10 dodatkowych diod LED

Opcje

Konsola SET640P z wyswietlaczem LCD z jezykami japonskim, angielskim,
wloskim, niemieckim, kopiowaniem nastaw, diagnozowaniem

Opcje komunikacji: RS422A/RS485 (Start/Stop), JPCN-1 (JEMA-NET), PROFI-
BUS, Device Net

Opcje wejs¢ 1 wyjsc: opcja izolowanego wejscia analogowego, opcja izolowanego
wejscia 1 wyjscia analogowego, wyjs¢ pradowych

Opcja kompensacji temperatury silnika i zabezpieczenie termiczne.

Narzedzia do wspotpracy z PC: program Super Block, program sterownika PLC
Sequencer, program Trace Back, program do wyswietlania, kopiowania i zmiany
nastaw, program monitorowania parametréw Trace Back

Warunki pracy

Temperatura otoczenia podczas pracy :0+50°C

Temperatura przechowywania :-20° + 60°C

Wilgotno$¢ wzgledna : 20 ~ 90% (bez kondensacji)

Wysoko$¢ nad poziomem morza : ponizej 1000 m.

Wibracje - 5,9m/s° (do 0,6G, 10 ~ 55Hz)

Stopien ochrony obudowy : IP20 dla przemiennika
: IPOO dla dtawika DCL

Atmosfera: bez przewodzacych zanieczyszczen, zracych gazow, olejow itp.

PARAMETRY ELEKTRYCZNE

Parametry elektryczne typoszeregu przemiennikow czgstotliwosci VF64-XXX44 o mocy do 315kW.
Uwaga: Dostgpne sa przemienniki o mocy do 1000kW witacznie. W celu otrzymania szczegdétowych
informacji prosimy o kontakt z dostawca.

Typ przemiennika IR1|2R2|3R7 | 5R5|7R5| 11 | 15 | 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75 110 160 200 250 315
Moc silnika kW 1,1 12213754175 11 | 15122 |30 |37 |45 (55 (75 110 160 200 250 315
Moc wejsciowa kVA [ 2,1 | 41 ] 7,0 ]103]14,0]20,5]|28,0]32,0]46,1[569[69,2[84,6 116 170 247 308 385 485
Prad wyj$ciowy A 31 155192 13 | 17 | 24 [325] 46 [62,5]755]92,5] 111 | 146 | 210 300 370 460 600
Napigcie wyjsciowe \ 3 fazowe 380V do 460V zgodnie z napigciem wejsciowym
Napigcie zasilajace \Y 3-fazowe 380V do 460V £10%

Czgstot. wejsciowa Hz 50Hz do 60Hz z tolerancja +5%
Diawik DCL Dtawik DCL jako opcja 2244(3044 3744 (4544 [ 5544 | 7544 11044| 16044 | 20044 | 25044 | 31544
Przekroj przewodow mm2 | LS| LS| 1525 4 6 10| 10 | 16 | 25 [ 35 | 50 [ 70 95 240 240 [ 2*150 | 2*150
zasilajacych i
wyjsciowych
Bezpieczniki zasilania A 10 [ 10 | 10 [ 16 | 20 | 25 | 35 | 50 [ 63 | 80 [ 100 | 125 | 160 [ 250 315 500 630 800
Przekrdj przewodow mm2 | 25| 2525 4 4 6 10 | 16 | 25 | 35 | 50 | 50 [ 70 95 240 240 [ 2*150 | 2*150
dtawika DCL

Chiodzenie Chtodzenie wymuszone wewngtrznym wentylatorem

Uwaga:1. Napigcie wyjsciowe nie moze przekracza¢ wejsciowego napigcia zasilajacego.
2. Dhugos¢ przewodow pomigdzy przemiennikiem i silnikiem nie powinna przekracza¢ 30m.
W przypadku koniecznosci stosowania dtuzszych przewodow porozumiec si¢ z dostawca.
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WYMIARY | MASY

145

o
&

Wymiary VF64-1R144,
VF64-2R244
VF64-3R744

215

—

100

Typ Masa
VF64-1R144 4,3kg
VF64-2R244 4,3kg
VF64-3R744 4,4kg
VF64-5R544 5,9kg
VF64-7R544 6,2kg

Wymiary VF64-5R544
VF64-7R544

D1

[ Ltj — T
—J :
IRIREE 1.
== —
L el - =
130 ~ 195 -~ T i
= 200 EJLS* 210
Wymiary przemiennikéw VF64 o mocach 11kW do 110kW.
Typ W [WI[W2] D [DI| H | HI |Masa|Sruby| [ —
przemiennika |mm |mm |mm [mm|mm| mm | mm | kg | moc.
VF64-1144 255[190(242|245(135| 410 [ 395 | 18 [ M6
VF64-1544 255[190(242|245(135| 410 [ 395 | 18 [ M6
VF64-2244 300[240)292245|135] 460 | 445 | 23 | M6
VF64-3044 430[360[422|270(168| 575 [ 555 | 40 [ M8
VF64-3744 430[360 (422|270 (168 | 575 [ 555 | 40 [ M8 (o
VF64-4544 500(410]492 300 155| 600 | 575 | 43 | MIO
VF64-5544 500(410]492 300 155| 600 | 575 | 43 | MIO =
VF64-7544 500(410]500(350] - | 720 | 695 | 61 | MIO
VF64-11044 620(530]620(350| - | 770 | 745 | 79 | MIO
VF64-16044 [500)410|500(350| - [1000| 975 | 99 | Ml10
VF64-20044 [ 6851603 |685(380| - [1000| 975 | 187 | M10
VF64-25044 [ 6851603 |685(380| - [1000]| 975 | 194 | M10
VF64-31544 | 685[740[685]499( - |[1130(1100]| 275 | M10
[
Wymiary dlawikéw DCL.
Typ Typ W [W1| D [D1| H [Masa| Sruby
przemiennika | Diawika |mm |mm |mm|[mm|mm| kg |mocuj.
VF64-2244 DCL2244 120[192] 60 | 48 [235[ 6 M6 D1
VF64-3044 DCL3044 |120]192) 60 | 48 [235] 6,5 | MS
VF64-3744 DCL3744 |120[195])90 | 75 [238| 10 | MS
VF64-4544 DCL4544 |120]186] 90 | 75 {230| 10 | M10 _
VF64-5544 DCL5544 |125|194]110) 90 [248] 14 | M10
VF64-7544 DCL7544 |125]209)|110]92 |263| 16 | M10 B
VF64-11044 DCL11044|135[219]135|117(323] 24 | MI2
VF64-16044 DCL16044 | 145 [251|145|124[365] 28 | MI2
VF64-20044 DCL20044 | 145[256145(130{370| 35 | M12 B
VF64-25044 DCL25044 | 155283 |155[141[407| 40 | M16
VF64-31544 DCL31544 | 155|310 155[142{429| 45 | Ml6
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